
事例発表
ICT駆け出しランナーによる

"僕らとみどりは友達だ"

(有)高知ガーデ
ン土木



はじめてのドローン

DJIのMavic2を令和2年に購入
工事の全景写真や現場の動画撮影に使用

高いところから丸ごと撮れるので

ストレスフリー











ドローン準備編

①機体購入

②機体・操縦者登録 （DIPS）

③飛行申請

④3か月ごとの飛行実績報告

保険も忘れずに・・・



ドローン機体登録 （本体に登録番号表示義務あり）



操縦者登録



飛行許可書 （包括申請）



飛行実績報告 （3か月ごと）



※ICT施工実績 2件

・道交地防安（１．５⾞）第１０３−００５−１号
県道香北赤岡線 防災・安全交付金工事

内製化チャレンジII型
ドローンによる起工測量⇒3次元設計データの作成⇒電子納品

・永瀬ダム（浚）第１−１１号 永瀬ダム 緊急浚渫推進工事

玉石の運搬土量を計測するために自主的に使用



道交地防安（１．５⾞）第１０３−００５−１号
県道香北赤岡線 防災・安全交付金工事













内製化チャレンジII



使用したドローン

Phantom4 RTK+GNSS

RTK 「リアルタイム キネマティック」の略
⇒地上に設置した基準局から位置情報を取得

GNSS 「汎地球測位航法衛星システム」
⇒GPSなど衛星を用いた測位システムの総称

この２つを組み合わせることで通常2m前後ある誤差を
数cmの誤差に抑えることができる

＋



ドローン測量後の点群作成

道交地防安（１．５⾞）第１０３−００５−１号
県道香北赤岡線 防災・安全交付金工事



ドローン画像の取込み 高知0

Metashapeへの写真取り込み①



スライド 22

高知0 ドローン画像の取込み
高知 ガーデン, 2022-12-03T05:53:58.169



Metashapeへの写真取り込み②



Metashapeへの写真取り込み③



Metashapeへの写真取り込み④



Metashapeへの写真取り込み⑤



Metashapeへの写真取り込み⑥



取込み完了

Metashapeへの写真取り込み⑦



カメラのキャリブレーション

写真の設定①



写真の設定②



写真の設定③



写真の設定④



カメラ精度の設定

写真の設定⑤



写真の設定⑥



写真の設定⑦



写真の設定⑧



点群の作成

写真→点群化①



写真のアライメント

写真→点群化②



写真→点群化③



高密度クラウド構築

写真→点群化④



この２つはまとめてバッチ処理可能

写真→点群化⑤



写真→点群化⑥



写真→点群化⑦



点群作成完了

写真→点群化⑧



マーカーの設置



カメラ位置のクリア

座標設定①



座標設定②



座標変換

座標設定③



座標設定④



XY座標（数学座標）変換完了

座標設定⑤



標定点にマーカー設置

座標設定⑥



座標設定⑦



座標設定⑧



座標設定⑨



座標設定⑩



他の標定点も

座標設定⑪



座標設定⑫



座標設定⑬



座標設定⑭



座標設定⑮



精度確認

座標設定⑯



座標設定⑰



マーカーの座標を入力

座標設定⑱



検証点の設定（チェックを外す）

座標設定⑲



座標データの更新

座標設定⑳



LASファイルの作成

LAS形式での出力①



LAS形式での出力②



LAS形式での出力③



LASファイル作成完了！

LAS形式での出力④



レポート作成



レポート自動作成！



















高知県の様式





Trend-Pointで3次元設計データ
と組み合わせる

起工測量の断面が自動でとれる。
任意の方向の縦横断が自由にとれる。
完成形のイメージの見える化

課題
地元説明で使えたら・・

実際にやってみよう！



永瀬ダム（浚）第１−１１号 永瀬ダム 緊急浚渫推進工事









土場の土量と運搬土量を

正確に知ることが課題

ドローンで点群化し差分で

土量を把握する！

実際にやってみよう！


