
1. 施⼯実績説明

2. パワーアシストスーツについて

3. パワーアシストスーツ体験

令和４年度 建設業デジタル化促進モデル事業現場⾒学会

有限会社 川⽥建設
 



【⼯事概要】

⼯事番号  道交地防安（改築）第101-022-2号

⼯事名   県道⾼知本⼭線防災・安全交付⾦（１号橋A2橋台）⼯事

⼯事場所  ⾼知県⼟佐郡⼟佐町地蔵寺

⼯期    令和３年８⽉２４⽇ 〜 令和４年８⽉６⽇

⼯事内容  橋梁下部⼯ 

             橋台⼯（A2） N=１基 躯体⼯ V＝295ｍ3

             深礎⼯（深礎杭φ2000） N=４本





18条提出　ICT活用工事を実施したい旨

ICT施工計画書　一部抜粋



ICT施工計画書　一部抜粋



ICT施工計画書　一部抜粋



工事に関する確認票　提出　カメラキャリブレーション及び精度確認









DJI Phantom 4RTK ＆ M210 V2 RTK
専用位置情報補正ソフト

GeoLink Japan Co.,Ltd.

KLAU PPK-J Desktop
for DJI RTK

DJI 提供のレンズキャリブレー
ション値を利用

GeoLink Japan 独自のレンズ
キャリブレーション値を利用

※レンズキャリブレーションサービスは有料となります。詳細については正規販売代理店へお問い合
わせ下さい。

GeoLink Japan 独自のレンズキャリブレーション
によって更なる高精度化を実現
通常の P4RTK には、撮影された画像のヘッダーに工場出荷時のレンズキャ
リブレーション情報が保存されています。しかし、この値はレンズ 1 つ 1
つの個体差を正確には反映していません。GeoLink Japan では、実際のドロ 
ーン測量現場に近い環境下において独自のレンズキャリブレーションを行う
サービスを実施しております。これによってⅩ,Y,Z 方向全てにおいて、±
5cm 以内の精度を実現します。

RTK 測量ができない場所でも
PPK を使った高精度座標の取得が可能です



株式会社 GeoLink Japan
〒603-8053京都市北区上賀茂岩ヶ垣内町98-2-2F
TEL (075)-706-5557
ホームページ www.geolinkjapan.com
● 本仕様は改良のため予告なく変更される場合があります。
● 製品名などは各社商標または登録商標です。

KLAU PPK-J Desktop for DJI RTK は、DJI 社製 Phantom4 RTK および M210 V2 RTK のもう一つのモードである PPK 測位

方式に対応した後処理キネマティック専用ソフトウエアです。このソフトウェアにより、ユーザーは、P4RTK と M210 V2 

RTK に備わっている PPK モードによって基地局との通信を必要とせずに高精度かつ信頼性の高い結果を得ることができる

ようになります。RTK は無人機と基地局の間の連続通信を必要とし、飛行範囲とデータ品質を制限してしまいます。他方、 

PPK は基地局とのリアルタイム接続を必要としません。

これにより、ユーザーは基地局との通信障害に伴う損失が一切無い完全な測位情報を収集することができます。本ソフト
ウェアは、仮想基準点を用いた後処理キネマティック方式を採用しているので、得られる位置情報は RTK で得られるもの

よりも厳密かつ正確なものとなり、効率性、信頼性および精度が向上します。

What is good about it ?
GCP なしで XY座標誤差 5cm、
Z座標誤差 10cm以内を実現

世界測地系と日本のジオイド
モデルへの変換機能を搭載

スマートジオタグ機能を搭載

D-RTK2 モバイルステーション
の設置が不要

機体とGNSS アンテナ間の
位置を高精度に補正

本ソフトを用い PPK モードで取得され
た情報を解析することで、対空標識を使
用せずとも XY方向で 5cm、Z方向で
10cm以内の誤差に抑えることができま
す。これにより、現場でのGCP 設置数
を大幅に削減することができ、現場作業
の効率が増します。

RTK でより精度の高い測位を行うために
は、D-RTK2 モバイルステーションが必
要とされています。「KLAU PPK-J 
Desktop for DJI RTK」では、適切な仮想
基準点情報を自動的にダウンロードし高
精度な後処理補正が施されるため、
D-RTK2の購入やVRS配信業者との契約、
現場での設置作業などは一切不要です。

UAVが飛行中に傾斜する影響で、GNSS
アンテナとカメラの中心およびジンバル
間には、3次元的な位置の相違が発生し
ます。「KLAU PPK-J Desktop for DJI RTK」
では、P4RTK およびM210 V2 RTK の

IMU情報を用いてこの差を補正し各写真
の正確なカメラ中心位置を決定します。

RTK のデフォルトの座標系および楕円体
高に対して、セミ・ダイナミクス補正後
の世界測地系（JGD2011）および日本の
ジオイドモデル（JGD2011）を考慮した
標高への変換に対応しています。ユー
ザーは、変換後の値を使って 3次元点群
復元やオルソモザイク画像作成などの処
理を行うことが可能です。

後処理された高精度な座標値の EXIF
データへの上書きや他の測量情報も含ん
だテキストファイル内への書き込みなど
ができます。これら座標値に加えて、各
写真の推定精度情報も算出されるため、
SfMソフトで処理を行う際により位置精
度の高い結果を得ることができます。

動作保証OS Windows7以降（Mac非対応）
入力データ
入力画像フォーマット→JPEGもしくはTIFF　　　補正情報→Rinexファイル
出力データ
後処理補正済み情報　→　CSVファイル、もしくは画像のExifファイルに上書き

KLAU PPK-J Desktop for DJI RTK 動作環境

お問い合わせ先

DT_DJIRTK-Flyer_Ver_01



Pix4D SA
EPFL Innovation Park, Building F
1015 Lausanne, Switzerland
+41 21 552 0596
info@pix4d.com
www.pix4d.com

入力データ

出力データ

• 入力画像フォーマット：JpegまたはTiff
• デジタル一眼レフカメラ（最大5,500万画素/１枚あたり）
• 高解像度カメラおよび測量用カメラ（有償のラージフレームオプションにて対応可能）
• 魚眼レンズおよび全方位カメラ
• 熱赤外カメラ、マルチスペクトラムカメラ（詳細はお問い合わせください）
• DJI社製 ドローンおよびカメラ
• senseFly、Parrot、3D Robotic社製 ドローン（詳細はお問い合わせください）
• GoPro カメラ
• 4Kビデオ動画（mp4またはAVIフォーマット）

• レポートファイル: PDF
• 点群データ: las, laz, ply, xyz
• DSM（数値表層モデル）: las, laz, xyz, GeoTiff
• DTM（数値地形モデル）: GeoTiff
• 3Dモデル : obj, ply, fbx, dxf, and pdf
• Tiled Level-of-detail (LoD) 機能
• コンター図: shp, dxf, pdf
• オルソモザイク画像: GeoTiff, kml
• 熱赤外線画像マップ:  GeoTiff
• マルチスペクトラムカメラの反射率、バンド間計算値
(NDVIなど)マップ : GeoTiff

• アプリケーションマップ:  shp
• 3D計測で作成したベクターデータ: shp, dxf, dgn, kml
• アニメーション作成：MPEG-2, MPEG-4



GCPデータを利用した高密度点群データの作成、数値表層モデル(DSM)・ 
数値地形モデル(DTM)およびオルソモザイク画像の作成

ハイブリッドソリューション：飛行計画の作成から画像処理、クラウド上で
の解析や共有までトータルで提供

多言語に対応: 日本語, 英語, スペイン語, フランス語, 中国語 (繁体字・
簡体字）, イタリア語

ユーザーフレンドリーな操作性

サポート体制の充実（メールサポート、フォーラム、FAQ集など）

世界各地でワークショップを開催

大量の写真画像や高解像度画像の高速処理



i-Construction 対応製品

３次元の土量集計

点群を高速処理

出来形集計

点群編集

● 空中写真測量（無人航空機）を用いた出来形管理要領（土工編）（案）令和 2年 3月 / 平成 30 年 3月 / 平成 29 年 3月 / 平成 28 年 3月　●レーザ
ースキャナーを用いた出来形管理要領（土工編）（案）平成 28 年 3月　●地上型レーザースキャナーを用いた出来形管理要領（土工編）（案）令和 2年
3月 / 平成 30 年 3月 / 平成 29 年 3月　●無人航空機搭載型レーザースキャナーを用いた出来形管理要領（土工編）（案）令和 2年 3月 / 平成 30 年
3月 / 平成 29 年 3月　●TS を用いた出来形管理要領（土工編）平成 29 年 3月　●TS 等光波方式を用いた出来形管理要領（土工編）（案）平成 30 年
3月　●TS（ノンプリズム方式）を用いた出来形管理要領（土工編）（案）令和 2年 3月 / 平成 30 年 3月 / 平成 29 年 3月　●地上移動体搭載型レー
ザースキャナーを用いた出来形管理要領（土工編）（案）令和 2年 3月 / 平成 31年 4月 / 平成 30 年 3月　●RTK-GNSS を用いた出来形管理要領（土
工編）（案）平成 30 年 3月 / 平成 29 年 3月　●音響測深機器を用いた出来形管理要領（河川浚渫工事編）（案）平成 30 年 3月　●施工履歴データ
を用いた出来形管理要領（河川浚渫工事編）（案）平成 30 年 3月　●［農林水産省］情報化施工技術の活用ガイドライン（別紙 -1点群処理ソフトウェ
アの機能と要件、別紙 -3出来形帳票作成ソフトウェアの機能と要件）令和 2年 4月 / 平成 31年 3月 / 平成 30 年 7月

対応要領・基準
i-Construction

面
管
理

出来形集計

i-Construction に対応した形で数量算出を行った計測
結果をもとに、出来形帳票で利用するためのヒートマッ
プ表示データを作成することができます。

出来形帳票表示例

作成データを
出来形帳票で活用

ビューア出力に対応！

SiTE-Scope がインストール
されていない環境でも、デー
タを閲覧することができま
す。発注者とのやり取り等に
ご活用ください。

３次元の土量集計
間引きされた 3 次元点群データ（現況）と3 次元設計
データから、TIN 法・TIN 分割法・点高法により土量集
計を行います。土量の差はヒートマップ表示でわかりや
すく表現します。

点群編集・データの間引き
UAV やレーザースキャナーなどによる 3 次元測量に
よって得られた点群データから、樹木や重機などの不要
な点を除去し、実際に利用できる 3 次元点群データを
生成する機能です。

計測点群データを 0.25m2 あたり 1 点以上の点密度が
確保できるデータに処理します。不要な点群を処理し
た後の 3 次元点群データを、土量集計で使用できる
データに瞬時に処理します。

フィルタリング前 フィルタリング後

樹木などの不要な点を除去

点群密度変更

間引き処理後（0.25㎡に1点）

３次元設計データ３次元点群データ（現況）

ヒートマップ表示

間引き処理前

ICT 土工の機能要求仕様書
で定められた出来形評価に
対応しています。

実在点・グリッドデータ化
の出来形評価に対応

ICT 土工の
機能要求仕様書

に対応

半自動で出来形評価が可能



出来形帳票

電子納品

工事基準点および標定点データ
（ポイントファイル）

出来形評価用データ
（ポイントファイル）

出来形計測データ等
（TIN ファイル）

出来形管理資料
（設計と出来形の差）

※1

計測点群データ
（ポイントファイル）

※1

※1：UAV の場合

SiTE-Scopeで計算した出来形評価
用データを、出来形管理システムに
取り込むことで、iｰConstructionに
対応した出来形帳票を作成・出力で
きます。

※出来形管理システム、電子納品支援システムが必要です。

※「i-Construction」は国土技術政策総合研究所の登録商標です。

建設土木工事の電子納品を支援。全
国の電子納品要領に対応しており、
閲覧に便利なビューアも付属してい
ます。

ICON

DRAWINGF
REGISTER
BORING
OTHRS

出来形評価用
データ

３次元データの納品

※「SiTE-Scope ICT オプション1（舗装工）」「SiTE-Scope ICT オプション2（港湾浚渫工）」は、「SiTE-Scope」の有償オプションソフトです。使用には、「SiTE-Scope」が必要です。

ICT オプション 1（舗装工） ICT オプション 2（港湾浚渫工）

対応要領・基準 i-Construction 面管理

●3次元データを用いた出来形管理要領（浚渫工編）令和 2年 3月（令和 2年
4月改定版）/ 平成 31年 3月（平成 31年 4月改定版）/ 平成 30 年 3月（平成
30年 4月改定版）　●3次元データを用いた出来形管理要領（浚渫工編）（案）
平成 29 年 3月

対応要領・基準 i-Construction 面管理

●地上型レーザースキャナーを用いた出来形管理要領（舗装工事編）（案）令
和 2 年 3月 / 平成 31年 4 月 / 平成 30 年 3月 / 平成 29 年 3月　●地上移
動体搭載型レーザースキャナーを用いた出来形管理要領（舗装工事編）（案）
令和 2年 3月 / 平成 31年 4月 / 平成 30 年 3月　●TS（ノンプリズム方式）
を用いた出来形管理要領（舗装工事編）（案）令和 2年 3月 / 平成 30 年 3月
●施工履歴データを用いた出来形管理要領 ( 路面切削工編 )( 案 ) 令和 2 年
3月

ICONフォルダー
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営業所一覧 詳細(住所・FAX 等)は弊社ホームページをご確認ください。

札幌　盛岡　仙台　新潟　関東　東京　首都圏　北陸　本社　名古屋　関西　兵庫　四国　広島　福岡　九州
南九州　沖縄

････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････････

〒417-0862
静岡県富士市石坂312-1本 社

各営業拠点へのお問い合わせは、総合案内窓口へおかけください。

9:00­12:00 / 13:00­17:00
月曜日～金曜日（祝・祭日除く）※音声ガイダンスが流れたら、「１」を押してください。

総合案内窓口

受付時間0570 200 787









三次元点群データ作成



三次元設計データ作成







刃先精度確認





ICT土工施工状況









職場における腰痛は、特定の業種のみならず多くの業種及び作業において⾒られる。

対策

腰痛になる要因
1.不⾃然な姿勢
不⾃然な姿勢前屈（おじぎ姿勢）、ひねり及び後屈ねん転（うっちゃり前屈（お
じぎ姿勢）、ひねり及び後屈ねん転（うっちゃり姿勢）等の不⾃然な作業姿勢を
しばしばとること
2.急激⼜は不⽤意な動作
物を急に持ち上げるなど急激⼜は不⽤意な動作をすること

 パワーアシストスーツの導⼊

 【パワーアシストスーツについて】














