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 　　1)本仕様書は、高知龍馬空港新ターミナルビル搭乗橋（以下、ＰＢＢと称す）
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(1) 適用法令及び規格
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 　   　の整備ついて規定する。
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2. 主要緒元
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 　　1)建設業法
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 　　2)労働安全衛生法
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 　　3)電気事業法
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 　　4)日本工業規格（JIS）
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 　　5)電気規格調査会基準規格（JEC）
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 　　6)日本電機工業会基準規格（JEM）
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 　　7)機械設備工事共通仕様書
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 　  　  第1編　第1章　第4節　機器及び材料
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 　  　  第2編　第4章　第6節　鋼材工事
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 　　8)電機設備工事共通仕様書
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 　  　  第2編　電力設備工事
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 　  　  第5編　通信・情報設備工事
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 　　PBBの使用機器、材料等について上記規格及び関連仕様書と同等の場合、
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 　　現行の関係法令、ガイドライン等に適合し、安全や保全に配慮した仕様とすると
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 　　鋼鈑溶接構造トンネル、エプロンドライブ型
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 　　バリアフリー整備ガイドライン（旅客施設編）に該当すること。
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(3) 対象航空機
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 　　Code E：　B777-200/300、B787-8/9
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(4) 床勾配
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 　　航空機サービス時のトンネル床勾配１/１２以下。
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 　　フルフラットタイプ又は、トンネル全長に渡りフラットに近い構造
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 　　（トンネル間渡り板　勾配1/30以下）、トンネルスロープ先端段差は５ 以下とする。
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(1) 駆動機構
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3. 詳細仕様

AutoCAD SHX Text
 　　電動方式
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(2) 一次側供給電源
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 　　動力：　AV200V，６０Ｈｚ，３相約３５ＫＶＡ（エアコン設置）

AutoCAD SHX Text
 　　照明：　ＡＣ１１０Ｖ，６０Ｈｚ，単相（約５ＫＶＡ）
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(3) 性能値

AutoCAD SHX Text
(4)各部構造詳細

AutoCAD SHX Text
 　　使用する電機・電子部品は、比較的入手の容易なものを選定すること。
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 　　1)ロタンダ
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 　　   鋼製溶接構造でリジッドフレームはルーフと共にロタンダコラムを軸に旋回する。
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 　　   左右に耐食アルミ製スラットカーテンを設けること。旋回に応じスラットカーテンは、
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 　　   一方はバレルに巻取られ、他方はバレルから繰り出される。バレルに組み込まれた
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 　　   スプリングによってスラットカーテンは、常に適当な張力を保つこと。
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 　　   ロタンダが旋回しても、床、天井は静止していること。
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 　　2)トンネル
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 　　   ロタンダとピン結合され、このピンを中心にトンネルは昇降する。ＰＢＢ前方
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 　　   トンネル先端部壁面に制御盤を設け、トンネル内部から容易に点検できる構造と
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 　　   すること。トンネル床のガーター（雨どい）は完全に覆うか、車いすのタイヤが

AutoCAD SHX Text
 　　   落ちない隙間30ｍｍ程度のユニバーサルデザインであること。
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 　　   鋼板製PBBは片側2箇所、窓を設けること。またトンネルが重複する箇所は、

AutoCAD SHX Text
 　　   鳥などが入り込まない対策を施すこと。
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 　　3)キャブ
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 　　4)ドライブコラム
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鋼製溶接構造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行製溶接構造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行溶接構造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行接構造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行構造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行造でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行でトンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行トンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行ンネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行ネルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行ルとボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行とボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行ボルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行ルトで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行トで結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行で結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行結合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行合され、ＰＢＢの昇降及び走行を行され、ＰＢＢの昇降及び走行を行れ、ＰＢＢの昇降及び走行を行、ＰＢＢの昇降及び走行を行ＰＢＢの昇降及び走行を行ＢＢの昇降及び走行を行Ｂの昇降及び走行を行の昇降及び走行を行昇降及び走行を行降及び走行を行及び走行を行び走行を行走行を行行を行を行行う。昇降は、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって。昇降は、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって昇降は、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって降は、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによっては、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって、２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって２台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによって台のブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによってのブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによってブレーキ付モーター及び、２本のボールネジによってレーキ付モーター及び、２本のボールネジによってーキ付モーター及び、２本のボールネジによってキ付モーター及び、２本のボールネジによって付モーター及び、２本のボールネジによってモーター及び、２本のボールネジによってーター及び、２本のボールネジによってター及び、２本のボールネジによってー及び、２本のボールネジによって及び、２本のボールネジによってび、２本のボールネジによって、２本のボールネジによって２本のボールネジによって本のボールネジによってのボールネジによってボールネジによってールネジによってルネジによってネジによってジによってによってよってって左右独立して昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の右独立して昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の独立して昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の立して昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右のして昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右のて昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の昇降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の降する。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右のする。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右のる。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の。左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の左右のボールネジの回転を常に監視し、左右の右のボールネジの回転を常に監視し、左右ののボールネジの回転を常に監視し、左右のボールネジの回転を常に監視し、左右のールネジの回転を常に監視し、左右のルネジの回転を常に監視し、左右のネジの回転を常に監視し、左右のジの回転を常に監視し、左右のの回転を常に監視し、左右の回転を常に監視し、左右の転を常に監視し、左右のを常に監視し、左右の常に監視し、左右のに監視し、左右の監視し、左右の視し、左右のし、左右の、左右の左右の右ののボールネジがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすールネジがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすルネジがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすネジがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすジがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすがアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすアンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすンバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすバランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすランスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすンスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすスにならない様に、自動的に同期を図る機構とすにならない様に、自動的に同期を図る機構とすならない様に、自動的に同期を図る機構とすらない様に、自動的に同期を図る機構とすない様に、自動的に同期を図る機構とすい様に、自動的に同期を図る機構とす様に、自動的に同期を図る機構とすに、自動的に同期を図る機構とす、自動的に同期を図る機構とす自動的に同期を図る機構とす動的に同期を図る機構とす的に同期を図る機構とすに同期を図る機構とす同期を図る機構とす期を図る機構とすを図る機構とす図る機構とする機構とす機構とす構とすとすすること。走行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターにこと。走行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターにと。走行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに。走行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに走行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに行は、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターには、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに、２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに２個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターに個のブレーキ付きモーターを使用し、インバーターにのブレーキ付きモーターを使用し、インバーターにブレーキ付きモーターを使用し、インバーターにレーキ付きモーターを使用し、インバーターにーキ付きモーターを使用し、インバーターにキ付きモーターを使用し、インバーターに付きモーターを使用し、インバーターにきモーターを使用し、インバーターにモーターを使用し、インバーターにーターを使用し、インバーターにターを使用し、インバーターにーを使用し、インバーターにを使用し、インバーターに使用し、インバーターに用し、インバーターにし、インバーターに、インバーターにインバーターにンバーターにバーターにーターにターにーにより速度制御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイり速度制御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ速度制御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ度制御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ制御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ御を行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイを行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ行い、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイい、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ、円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ円滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ滑な運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイな運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ運転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイ転が可能なこと。走行車輪はソリッドタイが可能なこと。走行車輪はソリッドタイ可能なこと。走行車輪はソリッドタイ能なこと。走行車輪はソリッドタイなこと。走行車輪はソリッドタイこと。走行車輪はソリッドタイと。走行車輪はソリッドタイ。走行車輪はソリッドタイ走行車輪はソリッドタイ行車輪はソリッドタイ車輪はソリッドタイ輪はソリッドタイはソリッドタイソリッドタイリッドタイッドタイドタイタイイヤとすること。台風対策でPBBを固定するアウトリガを装備すること。
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 　　5)電動オートレベラー

AutoCAD SHX Text
オートレベラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ートレベラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。トレベラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。レベラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ベラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ラーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ーのアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。のアームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。アームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ームは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。ムは、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。は、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。、航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。航空機の床高の変化を検知する車輪を有する。空機の床高の変化を検知する車輪を有する。機の床高の変化を検知する車輪を有する。の床高の変化を検知する車輪を有する。床高の変化を検知する車輪を有する。高の変化を検知する車輪を有する。の変化を検知する車輪を有する。変化を検知する車輪を有する。化を検知する車輪を有する。を検知する車輪を有する。検知する車輪を有する。知する車輪を有する。する車輪を有する。る車輪を有する。車輪を有する。輪を有する。を有する。有する。する。る。。航空機にＰＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす空機にＰＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす機にＰＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にすにＰＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にすＰＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にすＢＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にすＢを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にすを装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす装着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす着後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす後、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす、操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす操作盤のキースイッチを「オートレベル」にす作盤のキースイッチを「オートレベル」にす盤のキースイッチを「オートレベル」にすのキースイッチを「オートレベル」にすキースイッチを「オートレベル」にすースイッチを「オートレベル」にすスイッチを「オートレベル」にすイッチを「オートレベル」にすッチを「オートレベル」にすチを「オートレベル」にすを「オートレベル」にす「オートレベル」にすオートレベル」にすートレベル」にすトレベル」にすレベル」にすベル」にすル」にす」にすにすすると、アームが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとと、アームが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になると、アームが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとアームが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとームが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとムが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとが自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になると自動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になると動的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になると的に出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとに出て航空機と接触する。接触圧が適正値になると出て航空機と接触する。接触圧が適正値になるとて航空機と接触する。接触圧が適正値になると航空機と接触する。接触圧が適正値になると空機と接触する。接触圧が適正値になると機と接触する。接触圧が適正値になるとと接触する。接触圧が適正値になると接触する。接触圧が適正値になると触する。接触圧が適正値になるとする。接触圧が適正値になるとる。接触圧が適正値になると。接触圧が適正値になると接触圧が適正値になると触圧が適正値になると圧が適正値になるとが適正値になると適正値になると正値になると値になるとになるとなるとるとと前進が自動的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機進が自動的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機が自動的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機自動的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機動的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機的に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機に停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機停止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機止し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機し、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機、操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機操作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機作盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機盤上の液晶表示パネルに表示される。航空機上の液晶表示パネルに表示される。航空機の液晶表示パネルに表示される。航空機液晶表示パネルに表示される。航空機晶表示パネルに表示される。航空機表示パネルに表示される。航空機示パネルに表示される。航空機パネルに表示される。航空機ネルに表示される。航空機ルに表示される。航空機に表示される。航空機表示される。航空機示される。航空機される。航空機れる。航空機る。航空機。航空機航空機空機機床高の変化を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。高の変化を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。の変化を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。変化を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。化を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。を車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。車輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。輪で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。で監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。監視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。視し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。し、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。、ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。ＰＢＢの高さを自動的に追従させること。ＢＢの高さを自動的に追従させること。Ｂの高さを自動的に追従させること。の高さを自動的に追従させること。高さを自動的に追従させること。さを自動的に追従させること。を自動的に追従させること。自動的に追従させること。動的に追従させること。的に追従させること。に追従させること。追従させること。従させること。させること。せること。ること。こと。と。。オートレベラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるートレベラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるトレベラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるレベラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるベラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるラー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるー車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になる車輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になる輪の接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるの接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になる接触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になる触圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になる圧が何らかの原因で異常の場合、適正圧になるが何らかの原因で異常の場合、適正圧になる何らかの原因で異常の場合、適正圧になるらかの原因で異常の場合、適正圧になるかの原因で異常の場合、適正圧になるの原因で異常の場合、適正圧になる原因で異常の場合、適正圧になる因で異常の場合、適正圧になるで異常の場合、適正圧になる異常の場合、適正圧になる常の場合、適正圧になるの場合、適正圧になる場合、適正圧になる合、適正圧になる、適正圧になる適正圧になる正圧になる圧になるになるなるるまでオートレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベでオートレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベオートレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベートレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベトレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベベラーアームを後退、または前進させること。オートレベラーアームを後退、または前進させること。オートレベーアームを後退、または前進させること。オートレベアームを後退、または前進させること。オートレベームを後退、または前進させること。オートレベムを後退、または前進させること。オートレベを後退、または前進させること。オートレベ後退、または前進させること。オートレベ退、または前進させること。オートレベ、または前進させること。オートレベまたは前進させること。オートレベたは前進させること。オートレベは前進させること。オートレベ前進させること。オートレベ進させること。オートレベさせること。オートレベせること。オートレベること。オートレベこと。オートレベと。オートレベ。オートレベオートレベートレベトレベレベベラーはいたずら防止の為に、キャブ外部に設置すること。
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 　　6)操作盤
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操作盤は操作面保護カバー付の露出型で下記の機能を備えること。 （Ⅰ）　操作スイッチ （ａ） ランプ付き電源押しボタンスイッチ ランプ付き電源押しボタンスイッチ （ｂ） 電源切押しボタンスイッチ 電源切押しボタンスイッチ （ｃ） 非常停止押ボタンスイッチ 非常停止押ボタンスイッチ （ｄ） 切、操作、自動の３ポジションキースイッチ 切、操作、自動の３ポジションキースイッチ （ｅ） 前後進及び車輪旋回操作ジョイスティックレバー 前後進及び車輪旋回操作ジョイスティックレバー （ｆ） 昇降押しボタンスイッチ 昇降押しボタンスイッチ （ｇ） キャブ回転押しボタンスイッチ キャブ回転押しボタンスイッチ （ｈ） クロージャー左右出入押しボタンスイッチ クロージャー左右出入押しボタンスイッチ （ｉ） 可動床上下押しボタン 可動床上下押しボタン     （ｊ）   内部照明スイッチ     （ｋ）   外部照明スイッチ     （ｌ）   リセット押しボタン     （ｍ）   自動走行開始 押しボタン （Ⅱ）　カラー液晶表示タッチパネル タッチスイッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をッチスイッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をチスイッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をスイッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をイッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をッチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をチ機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能を機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能を能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能ををもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をもったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をったカラー液晶表示パネルで、下記の機能をたカラー液晶表示パネルで、下記の機能をカラー液晶表示パネルで、下記の機能をラー液晶表示パネルで、下記の機能をー液晶表示パネルで、下記の機能を液晶表示パネルで、下記の機能を晶表示パネルで、下記の機能を表示パネルで、下記の機能を示パネルで、下記の機能をパネルで、下記の機能をネルで、下記の機能をルで、下記の機能をで、下記の機能を、下記の機能を下記の機能を記の機能をの機能を機能を能をを備えること。 （ａ） コントロールモード表示 コントロールモード表示 　　　　　　 電源入－切　　　　　　 非常停止  電源入－切　　　　　　 非常停止 　　　　　　 操作モード　　　　　　 オートレベルモード （ｂ） 姿勢データー表示 姿勢データー表示 　　　　　　 高さ表示：4桁の数字で床高さ表示する。 　　　　　　 キャブ回転角度　　　　　　 ロタンダ回転角度 　　　　　　 車輪回転角度 （ｃ） 車輪方向計 車輪方向計 グラフィックによって、車輪の方向を表示する。 （ｄ） プリセット機能 プリセット機能 予め設定された航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにめ設定された航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに設定された航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに定された航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにされた航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにれた航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにた航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに航空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに空機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに機に対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにに対し、キャブ回転角度・キャブ床高さに対し、キャブ回転角度・キャブ床高さにし、キャブ回転角度・キャブ床高さに、キャブ回転角度・キャブ床高さにキャブ回転角度・キャブ床高さにャブ回転角度・キャブ床高さにブ回転角度・キャブ床高さに回転角度・キャブ床高さに転角度・キャブ床高さに角度・キャブ床高さに度・キャブ床高さに・キャブ床高さにキャブ床高さにャブ床高さにブ床高さに床高さに高さにさににセットできること。 （ｅ）エラーメッセージ 自己診断機能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）で己診断機能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）で診断機能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）で断機能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）で機能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）で能によって異常を検出し、その内容を和文（漢字）でによって異常を検出し、その内容を和文（漢字）でよって異常を検出し、その内容を和文（漢字）でって異常を検出し、その内容を和文（漢字）でて異常を検出し、その内容を和文（漢字）で異常を検出し、その内容を和文（漢字）で常を検出し、その内容を和文（漢字）でを検出し、その内容を和文（漢字）で検出し、その内容を和文（漢字）で出し、その内容を和文（漢字）でし、その内容を和文（漢字）で、その内容を和文（漢字）でその内容を和文（漢字）での内容を和文（漢字）で内容を和文（漢字）で容を和文（漢字）でを和文（漢字）で和文（漢字）で文（漢字）で（漢字）で漢字）で字）で）で表示し、電子ブザーが鳴ること。 　　　　　　　　　　 オートレベラー異常　　　　 ブレーカートリップ  オートレベラー異常　　　　 ブレーカートリップ 　　　　 ブレーカートリップ  ブレーカートリップ 　　　　　　　　　　 モーター過負荷　　　　　　 インバータートリップ 　　　　　　　　　　 リミットスイッチ異常　　　 電磁開閉器異常 　　　　　　　　　　 バッテリー低下　　　　　　 その他 （ｆ）注意メッセージ                各リミットスイッチが作動時、注意メッセージを和文（漢字）で　　　　　　　　表示し、電子ブザーが鳴ること。 　　　　　　　　　　 キャブ接触　　　　　　　　 キャブ回転限界 　　　　　　　　　　 最伸、最縮　　　　　　　　 上限、下限 　　　　　　　　　　 ロタンダ旋回限界　　　　　 オーバーステアリング 　　　　　　　　　　 トンネルスロープ制限　　　 その他
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注記 　　　　　　1）操作スイッチ（ｅ）（ｆ）（ｇ） (ｈ）（i）は、 　　デッドマンタイプとする。 　　　　　　2）キースイッチを自動にすると、操作（ｅ），（ｆ），（ｇ）は、　　　　　　　手動操作ができないようにインターロックすること。 　　　　　　3）誤って、逆の動きの操作を同時に行っても、コントロール回路に　　　　　　　損傷を与えないこと。
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 　　7)モニターテレビ装置
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（ａ）ドライブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にａ）ドライブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下に）ドライブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にドライブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にライブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にイブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にブコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にコラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にラム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にム車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下に車輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下に輪周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下に周辺を監視するモニターテレビをロタンダ下に辺を監視するモニターテレビをロタンダ下にを監視するモニターテレビをロタンダ下に監視するモニターテレビをロタンダ下に視するモニターテレビをロタンダ下にするモニターテレビをロタンダ下にるモニターテレビをロタンダ下にモニターテレビをロタンダ下にニターテレビをロタンダ下にターテレビをロタンダ下にーテレビをロタンダ下にテレビをロタンダ下にレビをロタンダ下にビをロタンダ下にをロタンダ下にロタンダ下にタンダ下にンダ下にダ下に下にに設け、その画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニターけ、その画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニター、その画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニターその画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニターの画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニター画像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニター像を操作盤のモニターテレビに表示する。またモニターを操作盤のモニターテレビに表示する。またモニター操作盤のモニターテレビに表示する。またモニター作盤のモニターテレビに表示する。またモニター盤のモニターテレビに表示する。またモニターのモニターテレビに表示する。またモニターモニターテレビに表示する。またモニターニターテレビに表示する。またモニターターテレビに表示する。またモニターーテレビに表示する。またモニターテレビに表示する。またモニターレビに表示する。またモニタービに表示する。またモニターに表示する。またモニター表示する。またモニター示する。またモニターする。またモニターる。またモニター。またモニターまたモニターたモニターモニターニターターーカメラの電源は操作盤のキースイッチと連動すること。 （ｂ）装置の仕様 モニターカメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カニターカメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カターカメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カーカメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カカメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カメラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カラ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ：　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ　固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ固定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ定焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ焦点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ点・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ・自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ自動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ動絞り、固体撮像素子型カメラ（カ絞り、固体撮像素子型カメラ（カり、固体撮像素子型カメラ（カ、固体撮像素子型カメラ（カ固体撮像素子型カメラ（カ体撮像素子型カメラ（カ撮像素子型カメラ（カ像素子型カメラ（カ素子型カメラ（カ子型カメラ（カ型カメラ（カカメラ（カメラ（カラ（カ（カラー）、屋外ケース入り モニターテレビ：　１２インチ　カラー液晶表示タッチパネル （ｃ）設置場所 モニターカメラ：　ロタンダ下面に設置。 モニターテレビ：　操作盤に設置。
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 　　8)自動走行機能（既存PBBにも装備）
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PBB操作の負担軽減、装着時間短縮による旅客サービス向上を目的とする機能。 スタンバイ位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機タンバイ位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機ンバイ位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機バイ位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機イ位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機位置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機置から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機から、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機ら、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機、航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機航空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機空機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機ドア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機ア１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機１ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機ｍ 50cmまで自動停止する自動走行機 50cmまで自動停止する自動走行機50cmまで自動停止する自動走行機まで自動停止する自動走行機で自動停止する自動走行機自動停止する自動走行機動停止する自動走行機停止する自動走行機止する自動走行機する自動走行機る自動走行機自動走行機動走行機走行機行機機能を有すること。
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 　　9)安全装置
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航空機およびＰＢＢ自体に対する次のような安全装置を設けること。 （ａ）航空機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またａ）航空機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また）航空機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また航空機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また空機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また機装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また装着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また着部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また部クロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またクロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またロージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またージャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またジャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。またャーは、前端にやわらかい緩衝材を有すること。または、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また、前端にやわらかい緩衝材を有すること。また前端にやわらかい緩衝材を有すること。また端にやわらかい緩衝材を有すること。またにやわらかい緩衝材を有すること。またやわらかい緩衝材を有すること。またわらかい緩衝材を有すること。またらかい緩衝材を有すること。またかい緩衝材を有すること。またい緩衝材を有すること。また緩衝材を有すること。また衝材を有すること。また材を有すること。またを有すること。また有すること。またすること。またること。またこと。またと。また。またまたたその駆動機構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けてもの駆動機構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても駆動機構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても動機構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても機構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても構に接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けてもに接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても接触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても触圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても圧検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても検知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても知装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても装置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても置を設け、クロージャー下降ボタンを押し続けてもを設け、クロージャー下降ボタンを押し続けても設け、クロージャー下降ボタンを押し続けてもけ、クロージャー下降ボタンを押し続けても、クロージャー下降ボタンを押し続けてもクロージャー下降ボタンを押し続けてもロージャー下降ボタンを押し続けてもージャー下降ボタンを押し続けてもジャー下降ボタンを押し続けてもャー下降ボタンを押し続けても下降ボタンを押し続けても降ボタンを押し続けてもボタンを押し続けてもタンを押し続けてもンを押し続けてもを押し続けても押し続けてもし続けても続けてもけてもてもも適正な接触圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収正な接触圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収な接触圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収接触圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収触圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収圧になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収になると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収なると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収ると、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収と、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収、自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収自動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収動的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収的に下降は停止する。またクロージャーが完全に収に下降は停止する。またクロージャーが完全に収下降は停止する。またクロージャーが完全に収降は停止する。またクロージャーが完全に収は停止する。またクロージャーが完全に収停止する。またクロージャーが完全に収止する。またクロージャーが完全に収する。またクロージャーが完全に収る。またクロージャーが完全に収。またクロージャーが完全に収またクロージャーが完全に収たクロージャーが完全に収クロージャーが完全に収ロージャーが完全に収ージャーが完全に収ジャーが完全に収ャーが完全に収が完全に収完全に収全に収に収収納されていない場合、前進走行が出来ない機構とすること。 （ｂ）航空機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けｂ）航空機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け）航空機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け航空機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け空機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け機装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け装着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け着床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設け床にはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けにはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けはゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けゴムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けムクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けクッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けッションを有し、接触検知リミットスイッチを設けションを有し、接触検知リミットスイッチを設けョンを有し、接触検知リミットスイッチを設けンを有し、接触検知リミットスイッチを設けを有し、接触検知リミットスイッチを設け有し、接触検知リミットスイッチを設けし、接触検知リミットスイッチを設け、接触検知リミットスイッチを設け接触検知リミットスイッチを設け触検知リミットスイッチを設け検知リミットスイッチを設け知リミットスイッチを設けリミットスイッチを設けミットスイッチを設けットスイッチを設けトスイッチを設けスイッチを設けイッチを設けッチを設けチを設けを設け設けけること。接触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのこと。接触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのと。接触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への。接触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への接触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への触検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への検知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への知時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への時は前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのは前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への前進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への進・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機への・キャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのキャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのャブ回転操作はインターロックされ、航空機へのブ回転操作はインターロックされ、航空機への回転操作はインターロックされ、航空機への転操作はインターロックされ、航空機への操作はインターロックされ、航空機への作はインターロックされ、航空機へのはインターロックされ、航空機へのインターロックされ、航空機へのンターロックされ、航空機へのターロックされ、航空機へのーロックされ、航空機へのロックされ、航空機へのックされ、航空機へのクされ、航空機へのされ、航空機へのれ、航空機への、航空機への航空機への空機への機へのへのの過接触状態を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を接触状態を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を触状態を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を状態を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を態を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をを自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を自動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を動的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を的に防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をに防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を防止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を止すること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をすること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をること。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をこと。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をと。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触を。また操作盤上の液晶表示パネルに過接触をまた操作盤上の液晶表示パネルに過接触をた操作盤上の液晶表示パネルに過接触を操作盤上の液晶表示パネルに過接触を作盤上の液晶表示パネルに過接触を盤上の液晶表示パネルに過接触を上の液晶表示パネルに過接触をの液晶表示パネルに過接触を液晶表示パネルに過接触を晶表示パネルに過接触を表示パネルに過接触を示パネルに過接触をパネルに過接触をネルに過接触をルに過接触をに過接触を過接触を接触を触をを表示し、ブザーで発報すること。 （ｃ）オートレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、ｃ）オートレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、）オートレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、オートレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、ートレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、トレベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、レベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、ベラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、ラー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、ー装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、装置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、置により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、により、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、より、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、り、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、航空機の床高さの変化に自動追従する。また、空機の床高さの変化に自動追従する。また、機の床高さの変化に自動追従する。また、の床高さの変化に自動追従する。また、床高さの変化に自動追従する。また、高さの変化に自動追従する。また、さの変化に自動追従する。また、の変化に自動追従する。また、変化に自動追従する。また、化に自動追従する。また、に自動追従する。また、自動追従する。また、動追従する。また、追従する。また、従する。また、する。また、る。また、。また、また、た、、航空機の急な床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ空機の急な床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ機の急な床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パの急な床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ急な床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パな床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ床高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ高の変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パの変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ変化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ化に追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パに追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ追従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ従できない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パできない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パきない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パない場合、これを検知し操作盤の液晶表示パい場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ場合、これを検知し操作盤の液晶表示パ合、これを検知し操作盤の液晶表示パ、これを検知し操作盤の液晶表示パこれを検知し操作盤の液晶表示パれを検知し操作盤の液晶表示パを検知し操作盤の液晶表示パ検知し操作盤の液晶表示パ知し操作盤の液晶表示パし操作盤の液晶表示パ操作盤の液晶表示パ作盤の液晶表示パ盤の液晶表示パの液晶表示パ液晶表示パ晶表示パ表示パ示パパネルの注意メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ルの注意メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設の注意メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設注意メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設意メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設メッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ッセージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設セージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ージとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ジとして表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設として表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設して表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設て表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設表示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設示し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設し、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設、ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ブザーで発報する。同時にキャブ下面に設ザーで発報する。同時にキャブ下面に設ーで発報する。同時にキャブ下面に設で発報する。同時にキャブ下面に設発報する。同時にキャブ下面に設報する。同時にキャブ下面に設する。同時にキャブ下面に設る。同時にキャブ下面に設。同時にキャブ下面に設同時にキャブ下面に設時にキャブ下面に設にキャブ下面に設キャブ下面に設ャブ下面に設ブ下面に設下面に設面に設に設設けた電子ホーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にた電子ホーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に電子ホーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に子ホーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にホーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にーンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にンも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にも発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に発報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に報する機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にする機構とすること。　またいたずら防止のため、外部にる機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に機構とすること。　またいたずら防止のため、外部に構とすること。　またいたずら防止のため、外部にとすること。　またいたずら防止のため、外部にすること。　またいたずら防止のため、外部にること。　またいたずら防止のため、外部にこと。　またいたずら防止のため、外部にと。　またいたずら防止のため、外部に。　またいたずら防止のため、外部に　またいたずら防止のため、外部にまたいたずら防止のため、外部にたいたずら防止のため、外部にいたずら防止のため、外部にたずら防止のため、外部にずら防止のため、外部にら防止のため、外部に防止のため、外部に止のため、外部にのため、外部にため、外部にめ、外部に、外部に外部に部にに設けること。 （ｄ）万一、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押ｄ）万一、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押）万一、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押万一、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押一、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押、ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押ＰＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押ＢＢの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押Ｂの運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押の運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押運転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押転が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押が不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押不可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押可能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押能になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押になった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押なった場合、操作盤上の非常停止ボタンを押った場合、操作盤上の非常停止ボタンを押た場合、操作盤上の非常停止ボタンを押場合、操作盤上の非常停止ボタンを押合、操作盤上の非常停止ボタンを押、操作盤上の非常停止ボタンを押操作盤上の非常停止ボタンを押作盤上の非常停止ボタンを押盤上の非常停止ボタンを押上の非常停止ボタンを押の非常停止ボタンを押非常停止ボタンを押常停止ボタンを押停止ボタンを押止ボタンを押ボタンを押タンを押ンを押を押押すことで、電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さことで、電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さとで、電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さで、電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ、電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ電源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ源を切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さを切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ切り、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さり、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ、全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ全ての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さての駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さの駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ駆動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さ動モーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さモーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さーターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さターにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さーにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さにブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さブレーキを掛け、ＰＢＢを停止さレーキを掛け、ＰＢＢを停止さーキを掛け、ＰＢＢを停止さキを掛け、ＰＢＢを停止さを掛け、ＰＢＢを停止さ掛け、ＰＢＢを停止さけ、ＰＢＢを停止さ、ＰＢＢを停止さＰＢＢを停止さＢＢを停止さＢを停止さを停止さ停止さ止ささせる。また警報表示し、警報音を発すること。 （ｅ）トンネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのｅ）トンネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その）トンネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのトンネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのンネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのネル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのル伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その伸縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その縮の極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのの極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その極限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その限に近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのに近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、その近づくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのづくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのくと、走行速度を自動的にスローダウンし、そのと、走行速度を自動的にスローダウンし、その、走行速度を自動的にスローダウンし、その走行速度を自動的にスローダウンし、その行速度を自動的にスローダウンし、その速度を自動的にスローダウンし、その度を自動的にスローダウンし、そのを自動的にスローダウンし、その自動的にスローダウンし、その動的にスローダウンし、その的にスローダウンし、そのにスローダウンし、そのスローダウンし、そのローダウンし、そのーダウンし、そのダウンし、そのウンし、そのンし、そのし、その、そのそのの後極限の位置で自動停止すること。 （ｆ）ＰＢＢ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作ｆ）ＰＢＢ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作）ＰＢＢ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作ＰＢＢ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作ＢＢ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作Ｂ旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作旋回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作回極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作極限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作限に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作に近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作近づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作づくと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作くと、走行速度を自動スローダウンするとともに操作と、走行速度を自動スローダウンするとともに操作、走行速度を自動スローダウンするとともに操作走行速度を自動スローダウンするとともに操作行速度を自動スローダウンするとともに操作速度を自動スローダウンするとともに操作度を自動スローダウンするとともに操作を自動スローダウンするとともに操作自動スローダウンするとともに操作動スローダウンするとともに操作スローダウンするとともに操作ローダウンするとともに操作ーダウンするとともに操作ダウンするとともに操作ウンするとともに操作ンするとともに操作するとともに操作るとともに操作とともに操作ともに操作もに操作に操作操作作盤上の液晶表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を上の液晶表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をの液晶表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を液晶表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を晶表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を表示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を示パネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をパネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をネルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をルに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をに注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を注意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回を意メッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をメッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をッセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をセージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をージを表示しブザーを働かせる。更に旋回をジを表示しブザーを働かせる。更に旋回をを表示しブザーを働かせる。更に旋回を表示しブザーを働かせる。更に旋回を示しブザーを働かせる。更に旋回をしブザーを働かせる。更に旋回をブザーを働かせる。更に旋回をザーを働かせる。更に旋回をーを働かせる。更に旋回をを働かせる。更に旋回を働かせる。更に旋回をかせる。更に旋回をせる。更に旋回をる。更に旋回を。更に旋回を更に旋回をに旋回を旋回を回をを続けると自動停止すること。 （ｇ）キャブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ｇ）キャブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限）キャブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限キャブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ャブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ブ回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限回転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限転、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限、ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ＰＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ＢＢ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限Ｂ昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限昇降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限降、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限、クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限クロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ロージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ージャー出入、車輪旋回に対して、その極限ジャー出入、車輪旋回に対して、その極限ャー出入、車輪旋回に対して、その極限出入、車輪旋回に対して、その極限入、車輪旋回に対して、その極限、車輪旋回に対して、その極限車輪旋回に対して、その極限輪旋回に対して、その極限旋回に対して、その極限回に対して、その極限に対して、その極限対して、その極限して、その極限て、その極限、その極限その極限の極限極限限の位置に於ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作位置に於ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作置に於ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作に於ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作於ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作ける自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作る自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作自動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作動停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作停止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作止検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作検出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作出機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作機能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作能を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作を設け、これらの検出機能が働いた場合、操作設け、これらの検出機能が働いた場合、操作け、これらの検出機能が働いた場合、操作、これらの検出機能が働いた場合、操作これらの検出機能が働いた場合、操作れらの検出機能が働いた場合、操作らの検出機能が働いた場合、操作の検出機能が働いた場合、操作検出機能が働いた場合、操作出機能が働いた場合、操作機能が働いた場合、操作能が働いた場合、操作が働いた場合、操作働いた場合、操作いた場合、操作た場合、操作場合、操作合、操作、操作操作作盤上の液晶表示パネルに注意メッセージを表示すること。 （ｈ）操作キースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにｈ）操作キースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともに）操作キースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともに操作キースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともに作キースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにキースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにースイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにスイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにイッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにッチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにチをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにをONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにONすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにすると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにると、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにと、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともに、キャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにキャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにャブ下面の警報ホーンが鳴動するとともにブ下面の警報ホーンが鳴動するとともに下面の警報ホーンが鳴動するとともに面の警報ホーンが鳴動するとともにの警報ホーンが鳴動するとともに警報ホーンが鳴動するとともに報ホーンが鳴動するとともにホーンが鳴動するとともにーンが鳴動するとともにンが鳴動するとともにが鳴動するとともに鳴動するとともに動するとともにするとともにるとともにとともにともにもににドライブコラムに取り付けた黄色回転灯が点灯すること。 （ｉ）走行ジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタｉ）走行ジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタ）走行ジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタ走行ジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタ行ジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタジョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタョイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタイスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタスティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタティックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタィックレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタクレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタレバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタバー・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボター・昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタ昇降押しボタン・クロージャー出入押しボタ降押しボタン・クロージャー出入押しボタ押しボタン・クロージャー出入押しボタしボタン・クロージャー出入押しボタボタン・クロージャー出入押しボタタン・クロージャー出入押しボタン・クロージャー出入押しボタ・クロージャー出入押しボタクロージャー出入押しボタロージャー出入押しボタージャー出入押しボタジャー出入押しボタャー出入押しボタ出入押しボタ入押しボタ押しボタしボタボタタン・キャブ回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場・キャブ回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場キャブ回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場ャブ回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場ブ回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場回転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場転押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場押しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場しボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場ボタンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場タンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場ンは、全てデッドマンタイプとする。異常があった場は、全てデッドマンタイプとする。異常があった場、全てデッドマンタイプとする。異常があった場全てデッドマンタイプとする。異常があった場てデッドマンタイプとする。異常があった場デッドマンタイプとする。異常があった場ッドマンタイプとする。異常があった場ドマンタイプとする。異常があった場マンタイプとする。異常があった場ンタイプとする。異常があった場タイプとする。異常があった場イプとする。異常があった場プとする。異常があった場とする。異常があった場する。異常があった場る。異常があった場。異常があった場異常があった場常があった場があった場あった場った場た場場合、操作ボタンを離せば、その操作が停止する。 （ｊ）停電等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、ｊ）停電等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、）停電等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、停電等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、電等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、等でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、でＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、ＰＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、ＢＢを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、Ｂを航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、を航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、航空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、空機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、機から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、から離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、ら離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、離脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、脱させる時、走行モーターのブレーキ解除し、させる時、走行モーターのブレーキ解除し、せる時、走行モーターのブレーキ解除し、る時、走行モーターのブレーキ解除し、時、走行モーターのブレーキ解除し、、走行モーターのブレーキ解除し、走行モーターのブレーキ解除し、行モーターのブレーキ解除し、モーターのブレーキ解除し、ーターのブレーキ解除し、ターのブレーキ解除し、ーのブレーキ解除し、のブレーキ解除し、ブレーキ解除し、レーキ解除し、ーキ解除し、キ解除し、解除し、除し、し、、ＰＢＢをトーイング離脱できること。 （ｋ）ＰＢＢトンネル部分に左右２段の手摺りを各トンネル間連続して設置すること。 ＰＢＢトンネル部分に左右２段の手摺りを各トンネル間連続して設置すること。  (ｌ）タイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ(ｌ）タイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタｌ）タイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ）タイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタタイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタイヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタヤへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタへの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタの巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ巻き込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタき込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ込み防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタみ防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ防止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ止のため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタのため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタため、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタめ、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタ、タイヤ周りにバンパーを設置し、人などタタイヤ周りにバンパーを設置し、人などタイヤ周りにバンパーを設置し、人などタヤ周りにバンパーを設置し、人などタ周りにバンパーを設置し、人などタりにバンパーを設置し、人などタにバンパーを設置し、人などタバンパーを設置し、人などタンパーを設置し、人などタパーを設置し、人などターを設置し、人などタを設置し、人などタ設置し、人などタ置し、人などタし、人などタ、人などタ人などタなどタどタタイヤ巻き込み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物ヤ巻き込み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物巻き込み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物き込み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物込み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物み防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物防止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物止を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物を図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物図ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物ること。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物こと。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物と。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物。またバンパーに設置したセンサーにより、障害物またバンパーに設置したセンサーにより、障害物たバンパーに設置したセンサーにより、障害物バンパーに設置したセンサーにより、障害物ンパーに設置したセンサーにより、障害物パーに設置したセンサーにより、障害物ーに設置したセンサーにより、障害物に設置したセンサーにより、障害物設置したセンサーにより、障害物置したセンサーにより、障害物したセンサーにより、障害物たセンサーにより、障害物センサーにより、障害物ンサーにより、障害物サーにより、障害物ーにより、障害物により、障害物より、障害物り、障害物、障害物障害物害物物の接触検知した場合、速やかに走行を停止させる機構とすること。  (ｍ）強風時　キャブとロタンダに設置されるスラットカーテンの固縛対　策ができる構造とし、 強風時　キャブとロタンダに設置されるスラットカーテンの固縛対　策ができる構造とし、 1名の作業員が短時間で固縛機具を設置可能とすること。　　　　　　　 （n）上述同様にキャブ設置クロージャーが、ばたつかない結束可能な構造とすること。上述同様にキャブ設置クロージャーが、ばたつかない結束可能な構造とすること。
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 　　10)仕上及び照明

AutoCAD SHX Text
（ａ）外面金属部の塗装 下地処理：ＳＩＳ Ｓａ２ １/２までブラスト処理を行うこと。 下塗り：　エポキシ樹脂塗装　　　膜厚　180μ　以上 上塗り：　ポリウレタン樹脂塗装　膜厚　　60μ　以上 　　　　　　　　　　　計　　240μ　以上（ISO12944－5 C-4High）と同等以上。 （内装材で隠れる部分・搭乗橋内部は、下塗りのみとする。） 塗装色：　日塗工  C42-90D（既存PBB）同等とする。 （ｂ）内　装 壁  ：　不燃化粧ボード 天井：　アルミカラーパネル 

AutoCAD SHX Text
床  ：ロタンダ、トンネルはカーペット貼りサービスドアよりキャブ側は下材にアルミ板、 ロタンダ、トンネルはカーペット貼りサービスドアよりキャブ側は下材にアルミ板、 仕上げはノンスリップ　シートとする。 天井材および壁材の裏側には断熱と防音のためグラスウールを設けること。 　　　　各仕上げ色についてはサンプル提出により、承諾事項とする。 （ｃ）照　明 外部照明：　ドライブコラム車輪周りの照明用に３個、前部エプロンの照明用に２個、 　ドライブコラム車輪周りの照明用に３個、前部エプロンの照明用に２個、 サービス階段用に1個、計６個の照明（LED）を設置すること。 ホイールキャリッジ上部に2個の黄色回転灯（LED）を設置すること。 赤色警戒灯を設置すること。 内部照明：　LED照明を1.8mピッチで設置すること。 LED照明の交換が容易であること。 床面照度は、平均150Lux以上　とすること。 コンセント：　キャブ内、ロタンダ内、ドライブコラム下部に 　　　　　　１５Ａ ２口コンセントを設置すること。

AutoCAD SHX Text
 　　11)付属装置

AutoCAD SHX Text
　　　　　（ａ）前方トンネル上部安全柵 　　　　　（ｂ）可動ウェザークロージャー（左右独立作動、接触検知装置装備） 　　　　　（ｃ）キャブ両開きドア 　　　　　（ｄ）キャブ安全柵 　　　　　（ｅ）キャブ可動床 　　　　　（ｆ）自動床合わせ装置（オートレベラーは水平伸縮型、 　　　　　　　　接触圧自動調整装置装備） 　　　　　　　　設置場所はいたずら防止のため、通路外部に設ける事 　　　　　（ｇ）自動走行機能、押し釦操作のみで走行し、対象機材のドア１ｍ ５０ｃｍ自動走行機能、押し釦操作のみで走行し、対象機材のドア１ｍ ５０ｃｍ　　　　　　　　　手前で停止する機能（機種選定は操作盤液晶パネルでのタッチスイッチ　　　　　　　　　とし、全対象機材のドア位置を規定された位置に設定できること。） 　　　　　（ｈ）外部サービス階段（床面滑り止め） 　　　　　（ｉ）外部サービスドアは、アルミ製・透明強化ガラス付きとする。内側：テ外部サービスドアは、アルミ製・透明強化ガラス付きとする。内側：テ　　　　　　　　　ンキー サムターン、外側：シリンダ上　とする。（納入時はこの仕様） ンキー サムターン、外側：シリンダ上　とする。（納入時はこの仕様） 　　　　　（ｊ）車輪方向指示計（操作盤液晶パネル表示器） 　　　　　（ｋ）前照灯（ドライブコラム車輪廻り・前部エプロン） 　　　　　（ｌ）黄色回転警告灯（ホイールキャリッジ上部） 　　　　　（ｍ）インターホン及び、電話用配線・配管（運転盤（キャブ）からロタンダ間） インターホン及び、電話用配線・配管（運転盤（キャブ）からロタンダ間）      　 (電話機器等は別途) 　　　　　（ｎ）ドライブコラム周辺監視用モニターテレビ装置 （カメラはロタンダ下部、モニターテレビは操作パネルに組込み） 　　　　　（ｏ）保守用工具及び附属品（車輪止め、トンネルローラー調整工具、標準工具） 保守用工具及び附属品（車輪止め、トンネルローラー調整工具、標準工具） 　　　　　（ｐ）トンネル受け台　（1台） 　　　　　（ｑ）緊急離脱用トーバー（１台） 　　　　　（ｒ）エアコン（1台）キャブ側天井面に、天井カセット型6馬力程度の　　　　　　　　エアコンを設けること。 　　　　　（ｓ）消火器（1台）設置すること。

AutoCAD SHX Text
4. PBB整備範囲

AutoCAD SHX Text
 　　 PBB製作、据付け工事   固定橋開口部への接続、雨仕舞、その仕上げ工事 固定橋開口部への接続、雨仕舞、その仕上げ工事   固定橋先端床下電源箱からＰＢＢ側電気配線工事 固定橋先端床下電源箱からＰＢＢ側電気配線工事   試運転調整　 試運転調整　   完成図書、運転操作・保守マニュアル作成提出 完成図書、運転操作・保守マニュアル作成提出   運転操作・保守トレーニング 運転操作・保守トレーニング   PBB基礎アンカーボルト含む。ただし設置工事は建築工事とする。 PBB基礎アンカーボルト含む。ただし設置工事は建築工事とする。  PBBロタンダコラム基礎工事、基礎コンクリート上面から  ロタンコラム下面間のモルタル充填作業は建築工事とする。
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5. 据付工事
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       作業期間中は、バリケード・ロープなどで作業エリアを区切ること。
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6. 工場立会検査

AutoCAD SHX Text
       工場立会検査は、PBB出荷前に行うものとする。交通費は発注者負担        とする。
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7. 保証期間

AutoCAD SHX Text
       本工事の竣工御引渡し後、１年以内に発生した明らかにメーカーの責任        に帰すべき故障については、無償修理すること。
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8. 予備品支給

AutoCAD SHX Text
       PBBメンテナンスで使用するトンネル受け台を納入すること。ただし        他スポットで納入されたものが流用可能であればその限りではない。
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 　　ともに、下記の対象航空機の運用に支障のない範囲で製造メーカーの基準を
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 　　適用することを認める。



E170 E170

E170 E170

B777-200

B777-200

B777-300

B777-300

B777-300ER

B777-300ER

B787-8 B787-8

F

B787-9 B787-9

B767-200

B767-200

B767-300

B767-300

B737-300

B737-300

B737-400

B737-400

B737-500

B737-500

B737-800

B737-800

B737-900

B737-900

A300 A300

A321 A321

MD87 MD87

ATBC2-279RB

E175 E175

E190 E190

E170 E170

-
-

高知龍馬空港新ターミナルビル特殊設備　(PBB) 
一級建築士

第364188号

山下 太郎

代表となる設計者

#5 PBBレイアウト検討図 02

AutoCAD SHX Text
H

AutoCAD SHX Text
I

AutoCAD SHX Text
J

AutoCAD SHX Text
K

AutoCAD SHX Text
L

AutoCAD SHX Text
H

AutoCAD SHX Text
I

AutoCAD SHX Text
J

AutoCAD SHX Text
K

AutoCAD SHX Text
L

AutoCAD SHX Text
MIN:18.7m

AutoCAD SHX Text
MAX:26.8m

AutoCAD SHX Text
ノーズギア位置

AutoCAD SHX Text
B737-400/800

AutoCAD SHX Text
MD90,E170,

AutoCAD SHX Text
A320 ノーズギア位置

AutoCAD SHX Text
B787-3/8,B767-300,

AutoCAD SHX Text
B767-300

AutoCAD SHX Text
B787-3/8,

AutoCAD SHX Text
ノーズギア位置

AutoCAD SHX Text
A320,E170,MD90,

AutoCAD SHX Text
B737-400/800,

AutoCAD SHX Text
A2-268PW

AutoCAD SHX Text
（新製）

AutoCAD SHX Text
#4

AutoCAD SHX Text
MIN:19.5m

AutoCAD SHX Text
MAX:27.9m

AutoCAD SHX Text
ノーズギア位置

AutoCAD SHX Text
B787-8/9, B767-200/300

AutoCAD SHX Text
B777-200/300

AutoCAD SHX Text
ノーズギア位置

AutoCAD SHX Text
B737-300/400/500/800/900

AutoCAD SHX Text
A300, A320/A321, MD87

AutoCAD SHX Text
#5

AutoCAD SHX Text
航空機

AutoCAD SHX Text
#5スポット

AutoCAD SHX Text
勾配

AutoCAD SHX Text
駐機位置(m)

AutoCAD SHX Text
E

AutoCAD SHX Text
D

AutoCAD SHX Text
-1/36.1

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B767-300

AutoCAD SHX Text
-1/34.4

AutoCAD SHX Text
A321

AutoCAD SHX Text
1/39.9

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
C

AutoCAD SHX Text
A320neo

AutoCAD SHX Text
1/39.2

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
MD-87

AutoCAD SHX Text
1/13.8

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
ロタンダ高さ：3.95ｍ

AutoCAD SHX Text
B737-300

AutoCAD SHX Text
1/17.3

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
勾配表

AutoCAD SHX Text
B767-200

AutoCAD SHX Text
2段トンネル式19.5m 27.9m

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B777-200

AutoCAD SHX Text
-1/18.9

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
注記　３．＃4にB787等コードE航空機がスポットインしている場合

AutoCAD SHX Text
翼端のクリアランスが確保できないため、＃5にコードEおよび

AutoCAD SHX Text
A300-600

AutoCAD SHX Text
-1/30.3

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
-1/36.8

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B787-9

AutoCAD SHX Text
-1/36.8

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B787-8

AutoCAD SHX Text
-1/18.9

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B777-300

AutoCAD SHX Text
注記　５．＃4の導入線8mシフト時は翼端のクリアランスが確保できない

AutoCAD SHX Text
ため、＃5に航空機をスポットインすることはできません。

AutoCAD SHX Text
B767をスポットインすることはできません。

AutoCAD SHX Text
注記　４．＃4にB767等コードD航空機がスポットインしている場合

AutoCAD SHX Text
翼端のクリアランスが確保できないため、＃5にコードE航空機

AutoCAD SHX Text
をスポットインすることはできません。

AutoCAD SHX Text
注記　２．２ドアの航空機については、Ｌ１ドアのみの装着とします。

AutoCAD SHX Text
注記　１．勾配値の"-"はビルから航空機へ向かっての上り勾配を表します。

AutoCAD SHX Text
注記　６．上記航空機と搭乗橋の装着は確認していますが、給油ピット等

AutoCAD SHX Text
グランドサービスおよびは隣の小型機用駐機エリアの運用等は

AutoCAD SHX Text
注記　７．左図の航空機停止位置が既存停止位置と異なる場合、停止線の

AutoCAD SHX Text
引き直しが必要になります。

AutoCAD SHX Text
考慮しておりません。

AutoCAD SHX Text
B737-400

AutoCAD SHX Text
1/17.3

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B737-500

AutoCAD SHX Text
1/17.3

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B737-800

AutoCAD SHX Text
1/17.0

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
B737-900

AutoCAD SHX Text
1/17.0

AutoCAD SHX Text
10.00

AutoCAD SHX Text
A320

AutoCAD SHX Text
1/39.2

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
A300

AutoCAD SHX Text
-1/26.9

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
E175

AutoCAD SHX Text
1/16.6

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
E170

AutoCAD SHX Text
1/16.6

AutoCAD SHX Text
12.00

AutoCAD SHX Text
E190

AutoCAD SHX Text
1/16.6

AutoCAD SHX Text
12.00



ｍ
～

ｍ

ｍ

PBB外観図 03

-
-

高知龍馬空港新ターミナルビル特殊設備　(PBB) 
一級建築士

第364188号

山下 太郎

代表となる設計者

AutoCAD SHX Text
トンネルロ－ラ用メンテナンスカバ－

AutoCAD SHX Text
メンテナンスステップ（背かご付）

AutoCAD SHX Text
エアコンかバー

AutoCAD SHX Text
エアコン室外機

AutoCAD SHX Text
（室内機）

AutoCAD SHX Text
ドライブコラム

AutoCAD SHX Text
タイヤガード

AutoCAD SHX Text
ホイールキャリッジ（ソリッドタイヤ）

AutoCAD SHX Text
黄色回転灯（２灯）

AutoCAD SHX Text
安全柵

AutoCAD SHX Text
オ－トレベラ

AutoCAD SHX Text
キャブ

AutoCAD SHX Text
前照灯（左右２灯）

AutoCAD SHX Text
最縮長　：　L2

AutoCAD SHX Text
最伸長　：　L1

AutoCAD SHX Text
サ－ビスステア

AutoCAD SHX Text
ロタンダ

AutoCAD SHX Text
ロタンダ床面

AutoCAD SHX Text
固定橋

AutoCAD SHX Text
CCTVカメラ

AutoCAD SHX Text
エプロン仕上面

AutoCAD SHX Text
ロタンダコラム

AutoCAD SHX Text
Ｂ

AutoCAD SHX Text
Ｂ

AutoCAD SHX Text
前照灯（左右２灯）

AutoCAD SHX Text
前照灯（１灯）

AutoCAD SHX Text
ケーブルキャリア

AutoCAD SHX Text
制御盤

AutoCAD SHX Text
９０

AutoCAD SHX Text
３０

AutoCAD SHX Text
サービスステア

AutoCAD SHX Text
踊り場

AutoCAD SHX Text
エアコン室外機

AutoCAD SHX Text
（室内機）

AutoCAD SHX Text
エアコンカバー

AutoCAD SHX Text
主　要　仕　様

AutoCAD SHX Text
最 高

AutoCAD SHX Text
最 低

AutoCAD SHX Text
２．０

AutoCAD SHX Text
左９０ ・右３０ 

AutoCAD SHX Text
５．５

AutoCAD SHX Text
左８７．５ ・右８７．５ 

AutoCAD SHX Text
最伸時長さ：Ｌ１　

AutoCAD SHX Text
最縮時長さ：Ｌ２

AutoCAD SHX Text
キャブ先端高さ

AutoCAD SHX Text
キャブ回転角度

AutoCAD SHX Text
ロ－タンダ回転角度

AutoCAD SHX Text
(ｍ)

AutoCAD SHX Text
(ｍ)

AutoCAD SHX Text
(m)

AutoCAD SHX Text
ロ－タンダ床面高さ

AutoCAD SHX Text
(m)

AutoCAD SHX Text
２７．９

AutoCAD SHX Text
１９．５

AutoCAD SHX Text
３．９５０

AutoCAD SHX Text
固定橋側

AutoCAD SHX Text
搭乗橋側

AutoCAD SHX Text
右側

AutoCAD SHX Text
左側

AutoCAD SHX Text
ロタンダコラム

AutoCAD SHX Text
配電盤

AutoCAD SHX Text
変圧器箱

AutoCAD SHX Text
断面Ｂ－Ｂ

AutoCAD SHX Text
赤色警戒灯（1灯）

AutoCAD SHX Text
赤色警戒灯（1灯）

AutoCAD SHX Text
アルミ製

AutoCAD SHX Text
サービス扉

AutoCAD SHX Text
サービスステップ照明

AutoCAD SHX Text
アウトリガー

AutoCAD SHX Text
トンネル窓（左右）

AutoCAD SHX Text
強化ガラス

AutoCAD SHX Text
トンネル窓（左右）

AutoCAD SHX Text
強化ガラス



Free

Auto
Lock

約

約

-
-

高知龍馬空港新ターミナルビル特殊設備　(PBB) 
一級建築士

第364188号

山下 太郎

代表となる設計者

PBB内装意匠図 04

AutoCAD SHX Text
トンネル断面

AutoCAD SHX Text
(S=1/20)

AutoCAD SHX Text
トンネルＡ　床面

AutoCAD SHX Text
トンネルＡ

AutoCAD SHX Text
トンネルＢ

AutoCAD SHX Text
（最低通路幅）

AutoCAD SHX Text
（最低天井高さ）

AutoCAD SHX Text
手摺り ( 32mm)

AutoCAD SHX Text
SUS304-HL(#180)

AutoCAD SHX Text
約1.5m

AutoCAD SHX Text
約2.1m

AutoCAD SHX Text
断熱材

AutoCAD SHX Text
密度：40ｋｇ/ｍ　相当

AutoCAD SHX Text
厚み：15ｍｍ

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
断熱材

AutoCAD SHX Text
密度：40ｋｇ/ｍ　相当

AutoCAD SHX Text
厚み：15ｍｍ

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
手摺り ( 32mm)

AutoCAD SHX Text
SUS304-HL(#180)

AutoCAD SHX Text
サービスドア詳細図

AutoCAD SHX Text
(S=1/20)

AutoCAD SHX Text
強化ガラス

AutoCAD SHX Text
（ドア幅）

AutoCAD SHX Text
（ドア高さ）

AutoCAD SHX Text
（ドア幅）

AutoCAD SHX Text
（ドア高さ）

AutoCAD SHX Text
室外側

AutoCAD SHX Text
室内側

AutoCAD SHX Text
ドアフレーム

AutoCAD SHX Text
（アルミ製）

AutoCAD SHX Text
テンキー

AutoCAD SHX Text
（自動施錠型）

AutoCAD SHX Text
レバーハンドル

AutoCAD SHX Text
アルミパネル

AutoCAD SHX Text
本締錠

AutoCAD SHX Text
（サムターン側）

AutoCAD SHX Text
本締錠

AutoCAD SHX Text
（シリンダ錠側）

AutoCAD SHX Text
フロアランプ部詳細（Ａ－Ａ断面）

AutoCAD SHX Text
（Ｓ １／１０）

AutoCAD SHX Text
手摺り( 32mm)

AutoCAD SHX Text
トンネルＢ　床面

AutoCAD SHX Text
トンネルＡ　先端

AutoCAD SHX Text
SUS304-HL(#180)

AutoCAD SHX Text
フロアランプ部勾配：１／３０

AutoCAD SHX Text
先端曲げ

AutoCAD SHX Text
トンネルＡ

AutoCAD SHX Text
トンネルB

AutoCAD SHX Text
天井材

AutoCAD SHX Text
見切り材

AutoCAD SHX Text
壁材

AutoCAD SHX Text
トンネルＡ

AutoCAD SHX Text
ロタンダ

AutoCAD SHX Text
下地：耐水ベニヤ

AutoCAD SHX Text
タイルカーペット

AutoCAD SHX Text
下地：耐水ベニヤ

AutoCAD SHX Text
タイルカーペット

AutoCAD SHX Text
カ－テンスラット

AutoCAD SHX Text
（アルミ製）

AutoCAD SHX Text
天井材

AutoCAD SHX Text
ダウンライト　取付ピッチ

AutoCAD SHX Text
内装床

AutoCAD SHX Text
内装天井

AutoCAD SHX Text
A

AutoCAD SHX Text
フロアランプ

AutoCAD SHX Text
下地：耐水ベニヤ

AutoCAD SHX Text
タイルカーペット

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
天井材

AutoCAD SHX Text
A

AutoCAD SHX Text
制御盤

AutoCAD SHX Text
（アルミ製）

AutoCAD SHX Text
サ－ビスドア

AutoCAD SHX Text
ガーター

AutoCAD SHX Text
トンネルＢ

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
天井材

AutoCAD SHX Text
天井材

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
防雨型

AutoCAD SHX Text
キャブ屋外照明

AutoCAD SHX Text
（直付タイプ）

AutoCAD SHX Text
（勾配１／３０）

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
（アルミ製）

AutoCAD SHX Text
カ－テンスラット

AutoCAD SHX Text
クロ－ジャベローズ

AutoCAD SHX Text
操作盤

AutoCAD SHX Text
（色：オレンジ）

AutoCAD SHX Text
ビニールシート

AutoCAD SHX Text
下地：アルミ

AutoCAD SHX Text
キャブ

AutoCAD SHX Text
ビニールシート

AutoCAD SHX Text
下地：アルミ

AutoCAD SHX Text
操作盤

AutoCAD SHX Text
エアコン室内機

AutoCAD SHX Text
非常灯

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
非常灯

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
非常灯

AutoCAD SHX Text
LEDダウンライト

AutoCAD SHX Text
非常灯

AutoCAD SHX Text
強化ガラス

AutoCAD SHX Text
トンネル窓(左右）

AutoCAD SHX Text
手摺り

AutoCAD SHX Text
内装壁

AutoCAD SHX Text
フロアランプ

AutoCAD SHX Text
壁　材

AutoCAD SHX Text
見切り材

AutoCAD SHX Text
壁　材

AutoCAD SHX Text
腰　板

AutoCAD SHX Text
制御盤

AutoCAD SHX Text
手摺り

AutoCAD SHX Text
強化ガラス

AutoCAD SHX Text
トンネル窓(左右）

AutoCAD SHX Text
見切り材

AutoCAD SHX Text
壁　材

AutoCAD SHX Text
壁　材

AutoCAD SHX Text
（勾配１／３０）

AutoCAD SHX Text
PUSH

AutoCAD SHX Text
サ－ビスステア



-
-

高知龍馬空港新ターミナルビル特殊設備　(PBB) 
一級建築士

第364188号

山下 太郎

代表となる設計者

アンカーボルト詳細・基礎荷重図 05

AutoCAD SHX Text
A　矢視

AutoCAD SHX Text
アンカ－ボルト中心

AutoCAD SHX Text
マ－キング

AutoCAD SHX Text
アンカ－ボルト

AutoCAD SHX Text
（ケガキ線）

AutoCAD SHX Text
固定橋開口中心

AutoCAD SHX Text
固定橋仕上げ面

AutoCAD SHX Text
（固定橋 橋口幅寸法）

AutoCAD SHX Text
C

AutoCAD SHX Text
L

AutoCAD SHX Text
アンカーボルト詳細

AutoCAD SHX Text
質量：約１０００ｋｇ

AutoCAD SHX Text
（ネジ長さ）

AutoCAD SHX Text
アンカ－ボルト

AutoCAD SHX Text
（材：ＳＳ４００）

AutoCAD SHX Text
Ｍ５６　ナット　（４０ケ）

AutoCAD SHX Text
（材：ＳＳ４００）

AutoCAD SHX Text
(４辺・３段)

AutoCAD SHX Text
ケガキ線

AutoCAD SHX Text
ベ－スプレ－ト

AutoCAD SHX Text
（材：ＳＳ４００）

AutoCAD SHX Text
・径　%%c１６

AutoCAD SHX Text
差し筋　配置図

AutoCAD SHX Text
・８　箇所

AutoCAD SHX Text
差し筋（仮設）

AutoCAD SHX Text
アンカ－ボルト中心

AutoCAD SHX Text
材工：建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
ロタンダコラム

AutoCAD SHX Text
固定橋壁仕上げ面

AutoCAD SHX Text
Ａ

AutoCAD SHX Text
基　礎

AutoCAD SHX Text
アンカ－ボルト及びナット

AutoCAD SHX Text
製作・支給：ＰＢＢ工事範囲

AutoCAD SHX Text
設置　 　：建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
 アンカ－ボルト架台（仮設）

AutoCAD SHX Text
兼　高さ調整台

AutoCAD SHX Text
製作・支給・設置：建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
捨てコン仕上レベル

AutoCAD SHX Text
 

AutoCAD SHX Text
 

AutoCAD SHX Text
固定橋床レベル

AutoCAD SHX Text
無収縮モルタル

AutoCAD SHX Text
支給・施工：建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
差し筋 8箇所（仮設）

AutoCAD SHX Text
材工：建築工事範囲

AutoCAD SHX Text
 

AutoCAD SHX Text
エプロンFL

AutoCAD SHX Text
 

AutoCAD SHX Text
基礎天面

AutoCAD SHX Text
アンカーボルト埋込

AutoCAD SHX Text
基礎荷重

AutoCAD SHX Text
荷重条件

AutoCAD SHX Text
運用可能最大風速　　　２５m／ｓ

AutoCAD SHX Text
収納時瞬間最大風速　　６０m／ｓ

AutoCAD SHX Text
屋　根　荷　重　　　　６０　ｋg／ｍ

AutoCAD SHX Text
床　面　荷　重　　　　２００ｋg／ｍ

AutoCAD SHX Text
２

AutoCAD SHX Text
２

AutoCAD SHX Text
鉛　直　震　度　　　　０．１５G

AutoCAD SHX Text
水　平　震　度　　　　０．３０G

AutoCAD SHX Text
注記 : 搭乗橋は、約１８０度回転するのでＭｘがＭｙに、ＭｙがＭｘに変わります。

AutoCAD SHX Text
Ｍｘ

AutoCAD SHX Text
Ｈ

AutoCAD SHX Text
Ｍｙ

AutoCAD SHX Text
橋

AutoCAD SHX Text
キ－プラン

AutoCAD SHX Text
87.5°

AutoCAD SHX Text
87.5°

AutoCAD SHX Text
定

AutoCAD SHX Text
固

AutoCAD SHX Text
Ｐ

AutoCAD SHX Text
X

AutoCAD SHX Text
Y

AutoCAD SHX Text
My

AutoCAD SHX Text
Mx


	000_表紙
	00_図面リスト
	01_PBB仕様書
	02_#5PBBレイアウト検討図
	03_PBB外観図
	04_PBB内装意匠図
	05_アンカーボルト詳細・基礎荷重図
	
	シートとビュー
	旅客搭乗橋設備（PBB）　詳細図（１）特記仕様書-1


	
	シートとビュー
	旅客搭乗橋設備（PBB）　詳細図（１）特記仕様書-1


	
	シートとビュー
	旅客搭乗橋設備（PBB）　詳細図（１）特記仕様書-1


	
	シートとビュー
	旅客搭乗橋設備（PBB）　詳細図（１）特記仕様書-1


	250417_PBB工事01_PBB特記仕様書-1.pdfから挿入したしおり
	シートとビュー
	旅客搭乗橋設備（PBB）　詳細図（１）特記仕様書-1





